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BREVES

Colaboraen el proyectoRobotics4EUcontestandounasencillaencuesta

Animamosa la comunidadrobóticaa colaboraren el proyectoRobotics4EUcontestandoy difundiendoun
sencillo cuestionario. Los resultadosde esta encuestaservirán de apoyo analítico a la ejecución del
proyecto y permitirán identificar los mayoresretos, cuellosde botella y necesidadespara permitir una
mayoradopciónde la robóticaen losámbitosde la asistenciasanitaria,la inspeccióny el mantenimientode
infraestructuras,Industriasagroalimentariasy producción,y la asimilaciónde los principiosde la robótica
responsable. Enlacea la encuesta: https://www .research.net/r/ 3VQ6VX

Másinformación.

Carlos Balaguer: ά[ŀrelación entre matemáticos e ingenieros ha sido siempre muy
estrechay esteconveniola va aǊŜŦƻǊȊŀǊέ

Fuente: RealSociedadMatemáticaEspañola

LaRSMEy el ComitéEspañolde Automática(CEA)han firmado un conveniomarcode colaboraciónpara el
desarrollode actividades,programasy proyectosquepromuevanla cooperacióncientíficay técnicaen dos
disciplinas,las matemáticasy la automática,queseencuentranen la basedel desarrollode la Inteligencia
Artificial, Industria4.0 y la economíadigital. Unacooperaciónnatural y necesariaenun entornotecnológico
que avanzaa velocidadde vértigo y que requiereaccionesdecididasy conjuntas,como nos explicael
presidentedelCEA,CarlosBalaguer.

Leerla entrevista.

ProyectoTouringsde formaciónen robótica colaborativa

TOURINGS(2020-1-DE02-KA202-007446) esun proyectode 3 añosfinanciadopor el programaErasmus+de
la UniónEuropea. Suobjetivo,esdesarrollarun cursoformativosobreRobóticaColaborativaparafomentar
la productividadde lossectoresmanufacturerosen Europa. Estaformacióntendrá un enfoquetransversal,
abarcandodistintosaspectoscomoel diseñoy la programaciónde la célularobótica,la interacciónentre el
usuarioy el robot y el equilibrio en la cadenade montaje, ademásde Digital HumanModeling para la
evaluaciónergonómica.

Leermás.

Del MEDAa las antenasde Robledo: la tecnología'made in Spain' que ayudaa explorar
el SistemaSolary másallá

Fuente: Xataka

Desdela construcciónde la primera red meteorológicaen Marte hastauna "superantena" para la Redde
EspacioProfundode NASA. Estosson algunosde los proyectosespacialesque llevan el sello de España.
Trabajosde institucionescomoel CentroSuperiorde InvestigacionesCientíficas(CSIC)o el Instituto Nacional
deTécnicaAeroespacial(INTA).

Leermás.
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2ª convocatoriade la red agROBOfoodpara financiarproyectosde robótica parael sector
agroalimentario

Convocatoria: hasta el 31 de mayo de 2021 a las 17:00h - Ejecuciónde los proyectosseleccionados:
septiembre2021hastaenero2023

AgROBOfoodes una red Europeade innovaciónen robótica integrada por universidades,centros de
investigacióny empresaspionerasenrobóticaa nivelEuropeopara impulsary acelerarla adopciónefectiva
detecnologíasrobóticasy deInteligenciaArtificialenel sectoragroalimentario.

Másinformación.

https://www.robotics4eu.eu/
https://www.research.net/r/3VQ6VX
https://www.hisparob.es/11254-2/
https://www.rsme.es/2021/02/carlos-balaguer-la-relacion-entre-matematicos-e-ingenieros-ha-sido-siempre-muy-estrecha-y-este-convenio-la-va-a-reforzar/
https://www.hisparob.es/hisparob-colabora-con-el-proyecto-tourings/
https://www.xataka.com/espacio/meda-a-antenas-robledo-tecnologia-made-in-spain-que-ayuda-a-explorar-sistema-solar
https://www.hisparob.es/2a-convocatoria-de-la-red-agrobofood-para-financiar-proyectos-de-robotica-para-el-sector-agroalimentario/
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Solucionesautomatizadasparaaplicacionesindustrialesde picking

¿Sabíasque casiel 40%de las tareasmanualesen
unafábricaestánrelacionadascon la manipulación
y traslado de componentes que llegan en
contenedores y cajas para su posterior
procesamientoo empaquetamiento?

Lastareasmanualesde pick & placesuelenser las
más repetitivas y mundanas,lo que conlleva la
posibilidad de cometer errores y disminuye la
eficienciaenel trabajo.

Los sistemas automatizados de picking son interesantes para los procesosque conllevan la
extracción repetitiva y rápida de elementos en cintas, cajas o contenedorespara su posterior
procesamientoo empaquetamiento. Estossistemassonmuy útiles en tareascomo la alimentación
de máquinas en procesos productivos, preparación de pedidos, paletizado de elementos en
almacenes,etc. Entre las aplicacionesde robótica guiada por visión más exigentesdestacael
RandomBin Picking, que consisteen seleccionary extraer (pick)piezasdistribuidasaleatoriamente
(random) dentro de un contenedor(bin), utilizandoun sistemade visión3D para la localizaciónde
estaspiezasy un sistemarobótico para la extraccióny su posteriorubicacióndentro de un proceso
productivo.
Para estas aplicaciones,INFAIMONha desarrollado InPicker, una solución que responde a las
necesidadesde extracciónde piezasy que combinavisión artificial para la identificación de las
piezasy robóticaparasumanipulación.

Soluciónmultitecnológica, agnósticapararobots y cámaras

InPickeresun sistemade robóticaguiadapor visión
(VGR)quepuedereconocery determinarla posición
de cualquierobjeto relevantepara la aplicaciónde
forma precisay fiable, independientementede su
forma, tamaño, color, material o superficie. Los
objetos pueden estar organizados de forma
estructurada, semiestructurada o colocados
aleatoriamenteen contenedores,cajas,estanterías
o cintastransportadoras.

Unavezseleccionadoel objeto, InPickercalculala trayectoriacompletay lospuntosde agarredesde
la recogidahastala dejada,evitandolasposiblessingularidadesy colisiones. Elsistemagarantizaque
la trayectoria y los puntos de agarreson alcanzablespor el robot. A continuación,los objetos se
colocanenun alimentador,transportadoro clasificadorparael siguienteprocesodeproducción.
Lamayoríade lassolucionesgenéricasde pickingsebasannormalmenteen unaúnicatecnologíade
análisisde imagen. Sinembargo,una tecnologíaconcretapuedefuncionarbien en un determinado
escenarioy con ciertosequipos,pero puedeno funcionarparauna aplicacióndiferente. Elsistema
InPickerescompatibleconmúltiplestecnologíasde análisisde imageny visiónartificial 2D/3Dcomo
la estereoscopíapasiva,la estereoscopíaactiva, la triangulaciónláser o άfringe projectionέpara
detectary localizarlosobjetos.
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Graciasa esteenfoqueflexibley universal,InPickerpuedeintegrarsefácilmenteen cualquiersistema
de control de calidadexistente. Además,el softwareofreceun asistentede configuraciónintuitivo y
fácil de usary una herramientade calibraciónautomática,lo que simplificala gestióndel proceso
paralosusuariossinexperienciapreviaen visiónartificial. Graciasa un alto nivelde personalización,
sepuedenañadirfácilmentenuevasfuncionalidadesparasatisfacerdeterminadasdemandasde las
aplicaciones.

El sistema es compatible e interactúa directamente con los
principales robots industriales y colaborativos del mercado,
incluidoslos robots móvilesautónomos(AMR)para una mayor
flexibilidad y movilidad. La soluciónmóvil de InPicker(InPicker
Mobile) es un innovador sistema universal de pick & place
embarcadoen un AMR,capazde procesarmaterial distribuido
aleatoriamente en ubicacionesno organizadas,a la vez que
traslada productos parcialmente acabados de una línea de
fabricacióna otra. InPickerMobile elige la ruta más eficiente y
libre de colisioneshaciael destino en la línea de montaje. Los
tiempos de picking rápidos, sin errores ni interrupciones,
permitenun rápidoretorno de la inversión.

Matchingde objetossinmodeloCADy pickingde objetosdesconocidos

Lamayoríade lossistemasindustrialesde BinPickingtrabajanconun conjuntode puntosde agarre
predefinidosparaun modeloCADde objetosconocidosy utilizan la visiónparaestimarla posición
de losobjetosconel fin de extraerlosconunapinzaconstruidaespecíficamente. Enla actualidad,la
investigaciónsecentraen piezasdesconocidasen entornosdesordenadosy en el usode algoritmos
de aprendizajepara su extracción. Dadoque InPickerestá diseñadopara trabajar en aplicaciones
industriales, los modelos CAD suelen estar disponibles especialmenteen sectores como la
automocióno la electrónica. Sinembargo,a vecesno es suficientetrabajar con un archivoCADo
incluso no disponemosde modelos en ciertos casos. Por ejemplo, algunosobjetos o piezasse
ajustanal modelo CADoriginal cuandose fabrican,pero puedenromperseo deformarsetras ser
apiladosy transportados. Otros elementosdeformableso naturales,como la fruta, la carneo los
minerales,no tienenun modeloCAD.

InPickerpuede trabajar con o sin modelos CADde los objetos. El algoritmo de matching 3D
determina la posición y orientación de todas las instanciasdel objeto que se encuentranen la
escenacomprobandosuscaracterísticasy comparándolascon el modeloCADdel objeto ideal. Para
los casosdonde no existe un modelo CADdisponible,InPickerha añadidonuevosalgoritmosde
preprocesamientoy búsquedasin modelo, así como el matchingde formas primitivas (cilindros,
esferas,cajas,etc.) que mejoranla configuracióndel modelodel objeto y aumentanla velocidadde
búsqueda. Además,InPickerempleaalgoritmosde DeepLearningparala deteccióny localizaciónde
objetosdesconocidossin CAD. Enaplicacionesde Bin Picking, el DeepLearningofreceuna ventaja
sobre los enfoques tradicionales de visión artificial, que tienen dificultades para apreciar la
variabilidady la desviaciónentre piezasmuysimilaresvisualmente: cuandotoda la escenaestállena
de instanciasdel mismoobjeto, una simplesegmentaciónno essuficiente,ya que todos los píxeles
de la escena pertenecen a la misma categoría. La capacidad de ofrecer un conjunto de
característicasúnicasde hardwarepreconfiguradoconel softwareInPickersatisfacelasnecesidades
actualesy futurasde losusuariosfinales.

Artículoenviadopor INFAIMON

https://www.hisparob.es/ficha-socio/?id_socio=35


NUESTROS 
SOCIOS
Participa en la Consulta Preliminar al Mercado del proyecto
TREMIRS

Elproyectoά{ƛǎǘŜƳŀǎde cirugíarobóticademínimainvasiónό¢w9aLw{ύέΣ
dentro de la LíneaFID-CPIdel Ministerio de Cienciae Innovación,está
cofinanciadoal 80%por fondosFEDER(ProgramaPOPE2014-2020) y por
la Consejeríade Economía,Cienciay Agenda Digital de la Junta de
Extremadura.

Suobjetivoesresolverlasnecesidadesdel SistemaSanitarioExtremeñoy
Españolen el ámbito de la cirugíamínimamenteinvasiva,desarrollando
solucionesinnovadorasen robótica quirúrgicaque mejoren los sistemas
existentesenel ámbitode la cirugíalaparoscópicay microcirugía.

Se desarrollarándos plataformaspara ambos ámbitos quirúrgicos. La
primerasecentraráen facilitarnuevosabordajesquirúrgicos,mejorasen
la ergonomíade loscirujanos,avancesen lossistemasde visióny nuevas
herramientasde formación portables; la segundabuscaráel desarrollo
de nuevosmicroinstrumentosrobóticospara la manipulaciónde tejidos
blandosy la realizaciónde técnicasmicroquirúrgicascomo anastomosis,
sutura y ligadura en pequeñas estructuras anatómicas como vasos
sanguíneos,nerviosy conductoslinfáticos.

Enbasea estanecesidad,el CCMIJUha publicadola convocatoriade una
Consulta Preliminar al Mercado (plazo hasta el 12/05/2021- 14.00h)
para recopilar información necesariaal objeto de las contrataciones
públicasinnovadorasde ambasplataformase informar a los operadores
tecnológicosacercade susplanesy requisitosdecontratación.

Másinformación

Noticiaenviadapor CCMIJU
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GIMATICIberiapresentasunuevagamade solucionesde vacío

GIMATICha decidido apostarpor el desarrollode una nuevagamade
componentesdedicadosa la manipulaciónpor vacíoqueamplíay mejora
el extensoprogramaexistente,ofreciendonuevasy mejoressoluciones
parala manipulacióndeobjetosmedianteestatecnología.

Graciasa la granexperienciaacumuladaen másde treinta y cincoaños,
GIMATIC puede satisfacer cualquier necesidad en los sectores
industriales más innovadores: automoción, montaje, embalaje,
alimentación y bebidas, chapa, farmacéutica y médica, electrónica,
madera,vidrioy electrodomésticos.

Nuestramentalidadcompetitiva,innovadoray conun mantrade mejora
en la oferta de solucionesa nuestrosclientesse pone de manifiestoen
esta ocasión invirtiendo en el sector del vacío industrial, ofreciendo
solucionescompletasde agarre, con sistemasde control avanzadosy
componentesde alta calidadfabricadosen Italiapor GIMATICa un precio
muycompetitivo.

Elprogramade componentesdedicadosal vacíoconstade másde 1000
productos desarrolladoscon el foco en la eficiencia energética, la
fiabilidady la facilidaddeuso.

Leermás.

Noticiaenviadapor GIMATIC

https://www.ccmijesususon.com/images/web/tremirs/documentos/TREMIRS_Convocatoria_CPM_Esp.pdf
https://www.hisparob.es/participa-en-la-consulta-preliminar-al-mercado-del-proyecto-tremirs/
https://www.hisparob.es/ficha-socio/?id_socio=108
https://www.hisparob.es/gimatic-iberia-presenta-su-nueva-gama-de-soluciones-de-vacio/
https://www.hisparob.es/ficha-socio/?id_socio=39

