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ProyectoTouringsde formacion en robética colaborativa

TOURING&020-1-DE2-KA202-007446 esun proyectode 3 afiosfinanciadopor el programaErasmus-tle

la UnionEuropea Suobjetivo, esdesarrollarun cursoformativo sobreRoboéticaColaborativgparafomentar
la productividadde los sectoresmanufacturerosen Europa Estaformaciéntendra un enfoquetransversal,
abarcandadistintosaspectoscomoel disefioy la programaciorde la célularobotica, la interaccionentre el

usuarioy el robot y el equilibrio en la cadenade montaje, ademasde Digital HumanModeling para la

evaluaciorergonémica

Leermas

Carlos Balaguer & [ delacion entre matematicos e ingenieros ha sido siempre muy
estrechay esteconveniolavaaNBE ¥ 2 Nd | NE

Fuente RealSociedadMateméaticaEspafiola

LaRSMEy el ComitéEspafiode Automatica(CEAhan firmado un conveniomarcode colaboraciérpara el

desarrollode actividades programasy proyectosgue promuevanla cooperaciorcientificay técnicaen dos
disciplinas)as matematicasy la automatica,que se encuentranen la basedel desarrollode la Inteligencia
Artificial, Industria4.0 y la economiadigital. Unacooperaciématural y necesarisgen un entornotecnolégico
gue avanzaa velocidadde vértigo y que requiere accionesdecididasy conjuntas,como nos explicael

presidentedel CEACarlosBalaguer

Leerla entrevista

Colaboraen el proyecto RoboticlIEUcontestandouna sencillaencuesta

Animamosa la comunidadroboética a colaboraren el proyecto RoboticdEUcontestandoy difundiendoun
sencillo cuestionario Los resultadosde esta encuestaserviran de apoyo analitico a la ejecucién del
proyectoy permitiran identificar los mayoresretos, cuellosde botella y necesidadegpara permitir una
mayoradopciénde la robéticaen los ambitosde la asistencissanitaria,la inspecciory el mantenimientode
infraestructuras,Industriasagroalimentariasy produccion,y la asimilaciénde los principiosde la robética
responsableEnlacea la encuestahttps://www .researchnet/r/ 3VQEVX

Masinformacion

Del MEDAa las antenasde Robleda la tecnologia'made in Spain que ayudaa explorar
el SistemaSolary masalla
Fuente Xataka

Desdela construcciorde la primerared meteorologicaen Marte hasta una "superantend parala Redde
EspacioProfundode NASA Estosson algunosde los proyectosespacialejue llevan el sello de Espaia
Trabajosde institucionescomoel CentroSuperiorde Investigacione€ientificagCSIC) el Instituto Nacional
de TécnicaAeroespaciglINTA)

Leermas

22 convocatoriade la red agROBOfoogbarafinanciar proyectosde robotica para el sector
agroalimentario

Convocatoria hasta el 31 de mayo de 2021 a las 17:00h - Ejecuciénde los proyectosseleccionadas
septiembre2021hastaenero2023

AgROBOfooces una red Europeade innovacionen robética integrada por universidadescentros de
investigaciony empresagionerasen robéticaa nivel Europegoaraimpulsary acelerarla adopcidnefectiva
detecnologiagobdticasy de InteligenciaArtificial en el sectoragroalimentario

Maésinformacion



https://www.robotics4eu.eu/
https://www.research.net/r/3VQ6VX
https://www.hisparob.es/11254-2/
https://www.rsme.es/2021/02/carlos-balaguer-la-relacion-entre-matematicos-e-ingenieros-ha-sido-siempre-muy-estrecha-y-este-convenio-la-va-a-reforzar/
https://www.hisparob.es/hisparob-colabora-con-el-proyecto-tourings/
https://www.xataka.com/espacio/meda-a-antenas-robledo-tecnologia-made-in-spain-que-ayuda-a-explorar-sistema-solar
https://www.hisparob.es/2a-convocatoria-de-la-red-agrobofood-para-financiar-proyectos-de-robotica-para-el-sector-agroalimentario/

Solucionesautomatizadaspara aplicacionesndustrialesde picking

¢ Sabiagjue casiel 40% de lastareasmanualesen
unafabricaestanrelacionadasonla manipulacion
y traslado de componentes que llegan en
contenedores y cajas para Su posterior
procesamient@ empaquetamiento?

Lastareasmanualesde pick & placesuelenserlas
mas repetitivas y mundanas,lo que conlleva la
posibilidad de cometer errores y disminuye la
eficienciaen el trabajo.

Los sistemas automatizados de picking son interesantes para los procesosque conllevan la
extraccion repetitiva y rapida de elementos en cintas, cajaso contenedorespara su posterior
procesamientoo empaquetamiento Estossistemasson muy Utiles en tareascomo la alimentacion
de maquinas en procesos productivos, preparacion de pedidos, paletizado de elementos en
almacenes,etc. Entre las aplicacionesde roboética guiada por visibn mas exigentesdestacael
RandomBin Picking que consisteen seleccionaty extraer (pick) piezasdistribuidasaleatoriamente
(random) dentro de un contenedor(bin), utilizandoun sistemade vision 3D parala localizacionde
estaspiezasy un sistemarobaético parala extracciony su posterior ubicaciéndentro de un proceso
productiva

Para estas aplicaciones,INFAIMONha desarrollado InPickey una solucion que responde a las
necesidadedle extraccionde piezasy que combinavision artificial para la identificacion de las
piezasy robdtica parasumanipulacion

Soluciénmultitecnoldgicg agnosticapararobots y camaras

InPickeres un sistemade robotica guiadapor visiéon
(VGRYue puedereconocery determinarla posicion
de cualquierobjeto relevante para la aplicacionde
forma precisay fiable, independientementede su
forma, tamafo, color, material o superficie Los
objetos pueden estar organizados de forma
estructurada, semiestructurada o  colocados
aleatoriamenteen contenedores,cajas, estanterias
o cintastransportadoras

Unavezseleccionadel objeto, InPickercalculala trayectoriacompletay los puntosde agarredesde
la recogidahastala dejada,evitandolasposiblessingularidadey colisionesElsistemagarantizaque
la trayectoriay los puntos de agarre son alcanzablegor el robot. A continuacion,los objetos se
colocanen un alimentador,transportadoro clasificadomparael siguienteprocesode produccion
Lamayoriade lassolucioneggenéricagle pickingse basannormalmenteen unaunicatecnologiade
analisisde imagen Sinembargo,unatecnologiaconcretapuedefuncionarbien en un determinado
escenarioy con ciertos equipos,pero puedeno funcionarparauna aplicaciondiferente. El sistema
InPickerescompatiblecon multiplestecnologiasie analisisde imageny visionartificial 2D/3D como
la estereoscopigpasiva,la estereoscopiaactiva, la triangulacionlaser o dfringe projectiore para
detectary localizaros objetos




Graciasa esteenfoqueflexibley universalinPickempuedeintegrarsefacilmenteen cualquiersistema
de control de calidadexistente Ademas gl software ofrece un asistentede configuracionintuitivo y
facil de usary una herramientade calibraciénautomatica,lo que simplificala gestiondel proceso
paralos usuariossin experiencigpreviaen visionartificial. Graciasa un alto nivel de personalizacion,
se puedenafadirfacilmentenuevasfuncionalidadegara satisfacerdeterminadasdemandagie las
aplicaciones

El sistema es compatible e interactia directamente con los
principales robots industriales y colaborativos del mercado,
incluidoslos robots moviles autbnomos (AMR) para una mayor
flexibilidad y movilidad La solucion mévil de InPicker(InPicker
Mobile) es un innovador sistema universal de pick & place
embarcadoen un AMR, capazde procesarmaterial distribuido
aleatoriamente en ubicacionesno organizadas,a la vez que
traslada productos parcialmente acabadosde una linea de
fabricaciona otra. InPickerMobile elige la ruta mas eficiente y
libre de colisioneshaciael destino en la lineade montaje. Los
tiempos de picking rapidos, sin errores ni interrupciones,
permitenun rapidoretorno dela inversion

Matchingde objetos sin modelo CADy pickingde objetos desconocidos

Lamayoriade los sistemasndustrialesde Bin Pickingtrabajancon un conjuntode puntosde agarre
predefinidosparaun modelo CADde objetos conocidosy utilizan la visidbn para estimarla posiciéon
de los objetoscon el fin de extraerloscon una pinzaconstruidaespecificamenteEnla actualidad Ja
investigaciorse centraen piezasdesconocidagn entornosdesordenadoy en el usode algoritmos
de aprendizajepara su extraccion Dado que InPickeresta disefiadopara trabajar en aplicaciones
industriales, los modelos CAD suelen estar disponibles especialmenteen sectores como la
automociono la electrénica Sinembargo,a vecesno es suficientetrabajar con un archivo CADo
incluso no disponemosde modelos en ciertos casos Por ejemplo, algunosobjetos o piezasse
ajustanal modelo CADoriginal cuandose fabrican, pero puedenromperseo deformarsetras ser
apiladosy transportados Otros elementosdeformableso naturales,como la fruta, la carne o los
mineralesno tienenun modeloCAD

InPicker puede trabajar con o sin modelos CADde los objetos El algoritmo de matching 3D
determina la posiciony orientacion de todas las instanciasdel objeto que se encuentranen la
escenacomprobandosuscaracteristicay comparandolason el modelo CADdel objeto ideal Para
los casosdonde no existe un modelo CADdisponible,InPickerha afiadido nuevosalgoritmosde
preprocesamientoy busquedasin modelo, asi como el matchingde formas primitivas (cilindros,
esferas,cajas,etc.) que mejoranla configuraciondel modelodel objeto y aumentanla velocidadde
busqueda Ademas)nPickerempleaalgoritmosde DeeplLearningparala detecciony localizaciérde
objetos desconocidosin CAD Enaplicacionesle Bin Picking el DeeplLearningofrece una ventaja
sobre los enfoques tradicionales de vision artificial, que tienen dificultades para apreciar la
variabilidady la desviaciérentre piezasmuy similaresvisualmente cuandotoda la escenaestallena
de instanciasdel mismoobjeto, una simple segmentaciomo es suficiente,ya que todos los pixeles
de la escena pertenecen a la misma categoria La capacidad de ofrecer un conjunto de
caracteristicasinicasde hardwarepreconfiguradocon el software InPickersatisfacdasnecesidades
actualesy futurasde losusuariosfinales

Articuloenviadopor INFAIMON
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Participa en la Consulta Preliminar al Mercado del proyecto
TREMIRS

Elproyectod { A & ifl&civugidrobdticade minimainvasiono ¢ w9 a L
dentro de la LineaFIDCPIdel Ministerio de Cienciae Innovacion,esta

cofinanciadaal 80% por fondosFEDERProgramaP OPE014-2020 y por

la Consejeriade Economia,Cienciay AgendaDigital de la Junta de

Extremadura

Suobjetivo esresolverlasnecesidadeslel SistemaSanitarioExtremefioy
Espafoken el &mbito de la cirugiaminimamenteinvasiva,desarrollando
solucionesnnovadorasen robética quirdrgicaque mejorenlos sistemas
existentesen el ambitode la cirugialaparoscopicg microcirugia

Se desarrollarandos plataformas para ambos ambitos quirdrgicos La
primerase centraraen facilitar nuevosabordajesquirdrgicos mejorasen
la ergonomiade los cirujanos,avancesn los sistemagde visiony nuevas
herramientasde formacion portables la segundabuscaréel desarrollo
de nuevosmicroinstrumentosroboéticos parala manipulacionde tejidos
blandosy la realizaciénde técnicasmicroquirirgicascomo anastomosis,
sutura y ligadura en pequefias estructuras anatomicas como vasos
sanguineosperviosy conductodinfaticos

Enbasea estanecesidadel CCMIJUha publicadola convocatoriade una
Consulta Preliminar al Mercado (plazo hasta el 12/05/2021- 14.00h)

para recopilar informacion necesariaal objeto de las contrataciones
publicasinnovadorasde ambasplataformase informar a los operadores
tecnolégicosacercade susplanesy requisitosde contratacion

Masinformacion

Noticiaenviadapor CCMIJU

GIMATIQberiapresentasu nuevagamade solucionesde vacio

GIMATICha decidido apostar por el desarrollode una nuevagamade

componentesdedicadosa la manipulaciérpor vacioque ampliay mejora
el extensoprogramaexistente,ofreciendonuevasy mejoressoluciones
parala manipulaciorde objetosmedianteestatecnologia

Graciasa la granexperiencisacumuladaen masde treinta y cincoafios,
GIMATIC puede satisfacer cualquier necesidad en los sectores
industriales mas innovadores automocién, montaje, embalaje,
alimentacion y bebidas, chapa, farmacéuticay médica, electrdnica,
madera,vidrioy electrodomésticos

Nuestramentalidadcompetitiva,innovadoray con un mantrade mejora
en la oferta de solucionesa nuestrosclientesse pone de manifiestoen
esta ocasioninvirtiendo en el sector del vacio industrial, ofreciendo
solucionescompletasde agarre, con sistemasde control avanzadosy
componentede alta calidadfabricadosen Italiapor GIMATIG un precio
muy competitiva

Elprogramade componentesdedicadosal vacioconstade masde 1000
productos desarrolladoscon el foco en la eficiencia energética, la
fiabilidady la facilidadde uso.

Leermas
Noticiaenviadapor GIMATIC
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