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La rapida evolucién de la robética, ofrece cambios que
favorecen a la innovacion en diversos sectores de activi-
dad econdmica. Por ello, en colaboracién con nuestros
socios industriales, hemos creado ELMEQ Robotics.
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Las tiendas de venta on-line de pro-
ductos de consumo pueden recibir pe-
didos durante todas las horas del dia
y las entregas deben realizarse en el
menor tiempo posible. Pequenos AGV
(Automated Guided Vehicules) gestio-
nan de forma eficiente esta situacion,
recogiendo las mercancias dentro de
los almacenes logisticos, dejando los
paquetes listos para ser entregados.

Estos robots estan alimentados con ba-
teria, deben trabajar de forma continua
y ofrecer un bajo consumo energético.
Pueden girar 360° sobre si mismos, y
presentan aceleraciones elevadas cuan-
do trabajan sin carga, y capacidad de
frenar de manera inmediata por mo-
tivos de seguridad.

En este tipo de AGV podemos encon-
trar diferentes tipos de movimiento:

- motores de traccion (generalmente 2)
- motor de direccion.

Robots elevadores de cajas
AGV carga de camiones

Motores Brushless BG65Sx-
50CI E90R a 24V para trabajar
con baterias. Encoder, freno y
electrénica de control CANo-
pen integrada.

Reductor KS-06 plano de
40 Nm, con eje hueco para
acoplarse directamente a la
rueda del AGV.
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LOGISTICA

AGV CARGA LIGERA

Solucién muy compacta con reductores planos
Eficiencia, y baja tension, ideal para las baterias
Electrénica integrada, facilidad de montaje

Motores BG65Sx25CI a 24V
con Reductor 90° SG120.
Extremadamente robusto con
electrénica de control integra-
da, y CANopen.

@unkermotoren

Integrada en los motores de
traccién y direccion.



En la industria pesada, la aerondutica,
automovil, siderurgia, o en las empre-
sas de distribucion logistica, se tienen
que mover cargas de gran dimension y
peso. Los AGV son indispensables.

Estos AGV que pueden llevar cargas
desde 750 Kg - 1,5 Tn en un pallet (me-
dia carga — carga completa) o incluso
varias toneladas, suelen trabajar en in-
terior de fabricas a velocidad reducida
y deben ser muy estables en el trans-
porte de la carga sobre todo en los gi-
ros, siendo a la vez capaces de reaccio-
nar en tiempos muy cortos, por razones

de seguridad.

Encontramos movimientos de:

- Traslacion con diversos motores, 4-8
unidades por AGV,

- Motores de elevacién de carga,

- Electrénica de control.

Otras aplicaciones relacionadas:

» Radio Shuttle
» Plataformas elevadoras

AGV CARGA PESADA

Solucion ELMEQ ROBOTICS

» Motores de 1Kw que pueden trabajar en baja tension
» Soluciones muy compactas gracias a la electronica integrada
» Electronica de control externa hasta 20 KW de potencia

Movimiento
de traccion

Motores BG95x40CI y mo-
tores BG95x80CI de Dunker-
motoren con reductores pla-
netarios PLG95, diametro 95.
Los motores de mayor poten-
cia y electrénica de control
integrada a baja tensién 24-
48V. Ideales para trabajar con
bateria

Movimiento de
elevacion de carga:

Motores GR80x80 + PLG75
de corriente continua a 24V
y 40 V. 500 W de potencia
maxima, para ayudar a elevar
la carga del pallet.

Electronica
de control

Electronica DVC200A100,
CANopen, 13,3 KW de poten-
cia. 20 KW de pico.

Para los AGV mds pesados.
Pueden trabajar con todo tipo
de motor y bus de comunica-
cion.

@unkermotoren
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Las herramientas eléctricas, se utilizan
en diferentes operaciones de ensambla-
je, para sujetar tuercas, tornillos, etc...
asegurando el correcto par de apriete,
que debe ser constante y preciso por
razones de seguridad.

Estas herramientas, ayudan a aumentar
la productividad, eficiencia, reducir los
errores, y deben ser lo mas ligeras y
ergonémicas posible.

Los micro motores y reductores eléctri-
cos juegan un papel importante. Han
de tener un par de pico elevado y ser
extremadamente ligeros.

Por otro lado, la plataforma de control
deber ser muy versatil, pudiendo admi-
tir diferentes herramientas con distintos
motores con requerimientos de par y
corriente diferentes, para aplicar el cor-
recto par de apriete necesario en cada
operacion.

En estas herramientas encontramos el
siguiente movimiento de actuacion: ro-
tacion del destornillador.

Otras aplicaciones relacionadas:

» Herramientas industriales
» Herramientas de montaje

DESTORNILLADORES AUTOMATICOS

Solucion ELMEQ ROBOTICS

» Motores con vida de gran duracién
» Dimensién y peso muy reducido. Ergonomia
» Electrénica de control versatil para usar diferentes herramientas

Movimiento Electronica
de actuacion de control

Motores Brushless Faulha- Electrénica de control DZ-
ber BX4 2250 de 4 polos de CANTU-020B080 de AMC
didmetro 22. con CANopen integrado, ca-
Alta velocidad con menos de = paz de controlar diversos dis-
100 gramos de peso y capaz positivos a la vez.

de dar un par maximo muy Control de velocidad y par.
elevado.
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PINZAS ELECTRICAS

. . Solucion ELMEQ ROBOTICS
Hasta hace relativamente poco, los sis-

temas de actuaciéon con pinzas muy
rapidos y potentes, sélo eran posibles
con sistemas neumaticos que permitian
inyectar aire comprimido, actuando de
forma inmediata.

» Gran velocidad
» Alta densidad de potencia, motor compacto y muy ligero
» Electrénica de control con CANopen o Ethercat

Los sistemas neumaticos son caros de Movimiento Electronica

, instalar y con un alto coste de mante- de actuacion de control

SCHUNK /e nimiento, sin embargo con el avance

de la mecatrénica, se han desarrolla- Motores Brushless de Faulha- Electrénica de control de
do pinzas eléctricas, que permiten las ber Gama Bx4 de 4 polos de = MC5005 de Faulhaber 4 cua-
mismas prestaciones de velocidad y didmetro 22. drantes y 5 Amperios de cor-
potencia, siendo a la vez mucho mas Ofrecen una gran velocidad, @ riente con comunicacién CA-
faciles de regular, reduciendo ademas menos de 100 gramos de Nopen o Ethercat .
los costes de instalacién y manteni- peso, y un increible par de
miento. pico.

Tipo de movimiento que encontramos
en las pinzas eléctricas: movimiento

de actuacién de apertura y cierre de la
pinza.

Otras aplicaciones relacionadas:

» Ganchos eléctricos $2 FAULHABER 2> FAULHABER
» Robots de pintura




ROBOTS LIMPIEZA GRANJAS

s . Solucion ELMEQ ROBOTICS
En la gestion de una granja ya se han

automatizado muchas de las funciones
que anteriormente se hacian manual-
mente, como el ordefio de los ani-
males, la alimentacion del ganado o el
pesaje de los animales.

» Equipos muy robustos y protegidos [P65
» Alimentacion en baja tensién y minimo consumo para trabajar con bateria
» Muy compactos, para reducir el tamafo del robot

Electronica
de control

Movimiento
de traccion

Movimiento
de traccion

Aun asi, todavia quedan muchas tareas
que requieren a la persona y a un trac-
tor, como por ejemplo la limpieza au-
tomatica de los establos que se estan Electronica AB50A100 de

Motor Bushless BG75x25S1 = Reductor ejes paralelos KS-12.

robotizando progresivamente.

Los robots de limpieza, pueden trabajar
en las horas en que los establos estdn
vacios, disminuyendo el uso de trac-
tores, y trabajo humano, permitien-
do una limpieza 6ptima. Se requieren
soluciones estancas, gran duracién de
vida, par elevado, y generalmente hay
restricciones de tamafo y precisan ali-
mentacion eléctrica por bateria.

Otras aplicaciones relacionadas:

» Robots vigilancia en granja
» Robots de alimentacién en granja

de 250W con control de velo-
cidad, para facilitar la integra-
cién en el robot.

IP65 para protegerlo del agua
de limpieza.

El mas robusto de la gama de
KELVIN, con eje paralelo que
reduce la longitud del conjun-
to, colocando dos motoreduc-
tores sobre el mismo eje de
salida.

AMC estd disenado para
control  centralizado, ofre-
ciendo tiempos de respuesta
muy rapidos.

@unkermotoren
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ROBOTS AGRICOLAS

Solucion ELMEQ ROBOTICS

» Equipos muy robustos para trabajar en terrenos irregulares
» Alimentacion a 24V para trabajar con baterias y placas solares
» Posibilidad de lograr proteccion IP65

Los robots han llegado también a la
agricultura. Ya no es una novedad ver
a robots con placas solares ayudan-
do en la recoleccién de las cosechas,
trabajando en la plantacién vy fertiliza-
cién. Incluso robots que se encargan
de la vigilancia en granjas avicolas o
de ganado.

En todos estos casos encontramos su-
perficies irregulares, obstaculos, espa-
cios con suciedad, que dificultan la
traccion de los robots.

Principalmente en estos robots encon-
tramos movimientos de traccion de las
ruedas.

Otras aplicaciones relacionadas:
» Apertura de ventanas de climatiza-

cién agricola
» Comederos automaticos de animales.

Movimiento
de traccion

Motores Brushless EC62 Biih-
ler con reductor de ejes pa-
ralelos KS-06.

Ofrece ciclo de  funciona-
miento continuo, bajo consu-
mo eléctrico y par de pico in-
termitente muy elevado.

Movimiento
de traccion

Motor Brushless EC62 Biihler
con reductor planetario de
alto par KELVIN KPL57 a 24 V.
Bajo consumo, mas de 100W
de potencia por motor y re-
ductor de dimensién reducida
hasta 35 Nm de par.

Electronica
de control

Electronica AB15A100 de
AMC, con 15 amperios de
pico y puede controlar tanto a
motores brushless como mo-
tores de corriente continua.

>
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Los robots de inspeccion de re-
des de saneamiento, facilitan y per-
miten mantenimientos preventivos en
conductos y caferias, evitando asi, pos-
teriores averias que requieren trabajos
de construccion.

Estos robots son ligeros, pero a la vez
robustos. Disponen de una buena pro-
teccion y son capaces de sortear obs-
taculos.

Ademds también se pueden equipar
con cabezales de trabajo para eliminar
incrustaciones.

En este tipo de robots encontramos al
menos los siguientes tipos de movi-
miento:

- Traccién de las ruedas,

- Movimiento de la cdmara de inspec-
cion,

- Manejo de las herramientas de los
cabezales.

Robots para plantas quimicas
Robots de vigilancia con cdmara

Motores Brushless 4 polos
Faulhaber BX4 diametro 32.

Muy ligeros que pueden
aguantar grandes picos de par.

2 FAULHABER

MANTENIMIENTO

ROBOTS DE INSPECCION

Motores Coreless DC 1516 de
baja inercia didmetro 15 mm
con conmutacién eléctrica
con metales preciosos.
Extremadamente ligeros y pe-
quenos.

Gran integracion de potencia.

2 FAULHABER

Tamaino muy reducido
Motores muy ligeros

Picos de corriente y par elevados

Electronica DZCANTE muy
ligera y reducida, con picos
de corriente de 12 Ampe-
rios y potencia de salida de
500W, para control motores
Brushless y corriente conti-
nua, con CANopen, puede
trabajar en control de veloci-
dad, par y posicion.
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Estamos habituados a ver a maquinas
de limpieza en grandes superficies en
centros comerciales, aeropuertos o en
edificios publicos manejadas por ope-
rarios. Sin embargo, una nueva genera-
cién de maquinas de limpieza auténo-
mas estd llegando al mercado.

Estos equipos de limpieza, trabajan en
superficies lisas, a baja velocidad pero
constante y la carga que transportan
suelen ser pesada. El ciclo de funcio-
namiento puede ser largo, y se solicita
una duracién del equipo de al menos 5
anos en garantia.

Los movimientos que tenemos en estos
equipos son los de traccién, ajuste de
cabezales, y movimiento de los cepil-
los de limpieza.

Otras aplicaciones relacionadas:

» Equipos de limpieza semi-automaticos

LIMPIADORAS INDUSTRIALES

Solucion ELMEQ ROBOTICS

» Soluciones a corriente continua para trabajar con baterias

» Gran duracion de vida
» Compactos y robustos

Movimiento
de Traccion

Motores BG75x50 con freno
integrado para minimizar el
espacio, y dar la méxima po-
tencia en corriente continua.

Movimiento de
Traccion de las ruedas:

Reductor KS12 de KELVIN.
Plano, con eje hueco, hasta

100 Nm con longitud muy re-
ducida.

Movimiento
de ajuste cabezales

Motor CHP de Bosch. Ac-
tuador a 90° irreversible, ta-
mafo reducido, a corriente
continua para trabajo con ba-
teria.

Posibilidad de tenerlo con
sensores hall.

@unkermotoren
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Cuando es preciso extremar la seguri-
dad por riesgo para las personas, como
en operaciones antiterroristas o deter-
minadas actuaciones industriales, los
robots manipuladores a distancia, cu-
mplen su funcién a la perfeccion.

Son robots que puedan trabajar en
condiciones muy adversas a veces a
grandes distancias de los operadores y
en diferentes terrenos de inspeccion.

Para las acciones de manipulacién con
uno o mas brazos robdticos, la preci-
sién, fuerza y accién son requisitos in-
dispensables.

En este tipo de robots encontramos di-
versos tipos de movimiento:

- Motores de traccion de la oruga o de
las ruedas.

- Motores de actuacion de las pinzas de
manipulacion

- Movimiento del brazo robético.

Otras aplicaciones relacionadas:

» Brazos roboticos.

ROBOTS MANIPULADORES REMOTOS

Solucion ELMEQ ROBOTICS

» Equipos muy robustos
» Proteccién IP65 para traccion y electrénica
» Motores actuacion ligeros y muy potentes

Traccion de las ruedas
o de la oruga

Motor BG95x80CI. El motor
que ofrece mayor potencia
(hasta 3,9 KW de pico) con
electrénica integrada a baja
tension

Electronica
de control

Movimiento de actuacion
de las pinzas

Motor 3863A-CR-2016 de La mejor opcién para desar-

Faulhaber, diametro 38 cor-
riente continua, conmutacion
por grafito.

Maxima potencia en espacio
reducido. (200 W)

rollar electrénicas de trabajo
en condiciones extremas, es
integrar los médulos estandar
FE060 de AMC en la elec-
trénica del vehiculo y darle
proteccion IP67.

@unkermotoren

2> FAULHABER




PROTESIS MIOLECTRICA

Solucion ELMEQ ROBOTICS

La primera mano mioeléctrica entr6
en el mercado a principios de los afos
ochenta. Fueron impulsados dnica-

» Motores y reductores de tamano muy reducido
» Alta integracién de potencia

. . » Precision
mente con un motor y sélo tenian un
simple mecanismo de agarre: los dedos
pulgar, indice y medio podian cerrarse o o
para un agarre de pinza. Movimiento Movimiento

de actuacion de actuacion

Hoy en dia ya es posible controlar to-
dos los dedos, con un motor eléctrico Motor 1024SR de Faulha- Reductor planetario 10/1
en cada uno ellos. Gracias a los mo- ber, Motor didametro 10 mm  Faulhaber. Alta precision,
tores de la gama SR Faulhaber, con conmutacién con metales didmetro  10mm, ligero,
conmutacién con metales preciosos e preciosos. compacto y preparado para
imanes de tierras raras, que dan la po- Alta velocidad, en espacio trabajar con la alta velocidad
tencia y ligereza necesaria con tan sélo muy reducido. de entrada de motor.

10 mm de didmetro.

El tipo de movimiento que encontra-
mos en las prétesis mioeléctricas son

los motores de actuacién en cada uno
de los dedos.

Otras aplicaciones relacionadas:
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» Prétesis robética de pierna




contacto@elmeqg.es

®CMEQ




