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A Music-Therapy Robotic Platform for Children With Autism: A Pilot Study
Fuente: Rrontiers in Robotics

Children with Autism Spectrum Disorder (ASD) experience deficits in verbal and nonverbal communication
skills including motor control, turn-taking, and emotion recognition. Innovative technology, such as socially
assistive robots, has shown to be a viable method for Autism therapy.

Leer mas.

Seeing the robots at #1ICRA2022 through the eyes of a robot
Fuente: Robohub

Accessbility@ICRA2022 and Ohmnilabs provided three OhmniBots for the conference, allowing students,
faculty and interested industry members to attend the expo and poster sessions. The deployment of
telepresence robots was greatly appreciated by everyone, from people with medical conditions or visa issues
preventing them from attending, to people who were able to sample a little bit of the conference as an
introduction, including future conference organizers.

Leer mas.

Flea-Sized Robots Walk a Coin-Edge-Sized Path
Fuente: IEEE Spectrum

Microrobotics engineers often turn to nature to inspire their builds. A group of researchers at Northwestern
University have picked the peekytoe crab to build a remote-controlled microbot that is tiny enough to walk
comfortably on the edge of a coin.

Leer mas

Elena Garcia Armada, Premio Inventor Europeo 2022 por su pionero exoesqueleto
pediatrico
Fuente: Agencia SINC

La investigadora del Consejo Superior de Investigaciones Cientificas (CSIC) Elena Garcia Armada ha recibido
hoy el Premio Popular del Premio al Inventor Europeo 2022, concedido en una ceremonia online por la
Oficina Europea de Patentes (EPO) por su pionero exoesqueleto adaptable.

Leer mas.

El CDTI lanza la convocatoria Misiones 2022 dotada con 125 millones de euros en
subvenciones
Fuente: perspectiva CDTI

El CDTI, Entidad Publica Empresarial (E.P.E.) adscrita al Ministerio de Ciencia e Innovacion lanza la
convocatoria 2022 del Programa Misiones Ciencia e Innovacion cuyo plazo de presentacion de propuestas
comienza el 22 de junio y finalizard el 5 de septiembre de 2022.

Esta convocatoria estd dotada con un presupuesto de 125 millones de euros para subvenciones en
concurrencia competitiva para proyectos de investigacion precompetitiva en cooperacion liderados por
empresas que respondan a los objetivos de la convocatoria.

Leer mas.

Consulta las ultimas convocatorias de I+D+i Ofertas de empleo de nuestros socios

https://www.hisparob.es/convocatorias/ https://www.hisparob.es/empleo/
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HISPAROB

Automatica (CEA)

HispaRob participd en las Jornadas de Robética, Educacion y Bioingenieria del Comité Espaiiol de

Del 18 al 20 de mayo de 2022, en la Escuela de Ingenierias Industriales de la Universidad de Malaga, HispaRob
participd en las Jornadas de Robédtica, educacion en Automatica y Bioingenieria en las que se celebraron, de
forma conjunta, las XII Jornadas Nacionales de Robética, el VIII Seminario de Educacién en Automdtica, vy el
XIll Simposio CEA de Bioingenieria.

Aprovechando la conjuncién de las jornadas de tres grupos de
trabajo de CEA, se ha tratado de buscar sinergias entre los
mismos, con un programa que ha mirado mds hacia actividades y
conferencias transversales. Asi, se abordaron temas como la
divulgacion técnica y cientifica, las normas y estdndares para la
fabricacion de productos o las oportunidades en Erasmus+ vy
Horizonte Europa. Esto se complementé con la habitual
presentacion de trabajos.

Por parte de HispaRob, ademas de apoyar a la organizacion en la difusion del evento, Pablo Vifias Noseda,
Coordinador del Grupo Tematico de Robdtica Médica y Asistencial - GTROMA — de HispaRob y Director del
area Bienestar y Salud en CARTIF, participé en la mesa redonda “Retos de los gemelos digitales en la

industria, salud y educacién”.

HispaRob participé en las Jornadas Internacionales de la Universidad de Malaga sobre seguridad,

emergencias y catastrofes

Del 1 al 3 de junio, en la facultad de Ingenierias Industriales, se celebraron las XVI Jornadas Internacionales de
la Universidad de Malaga sobre seguridad, emergencias y catastrofes, una cita tradicional para investigadores,
profesionales y personas interesadas en este campo. En esta edicion, se puso el foco en las personas con
diversidad funcional ante las emergencias, que han tenido un protagonismo especial a lo largo de las tres
jornadas en que se prolongo el evento.

HispaRob participd a través de su Grupo Temdtico de Seguridad y Defensa. Jorgina Diaz, de la empresa
asociada Alisys y coordinadora del grupo, moderd la mesa redonda “Robdtica, inteligencia artificial y
tecnologia 5G para rescate y asistencia en emergencias”.

Lo hizo junto a Alfonso Garcia Cerezo, del Grupo de Rdbotica y
Mecatronica de la Universidad de Mdlaga, subdirector de la Catedra SEC
y también miembro del Grupo de Robdtica de Seguridad y Defensa de
HispaRob. En la mesa redonda participaron Jorge de Ledn, de SDLE
Defense; Jose Ignacio Davila Cano, de Vodafone; Jesus Ferndndez
Lozano, del Grupo de Robdtica y Mecatrénica de la Universidad de
Malaga y Jatib Khatib Emil, del Grupo de Ingenieria de las
Comunicaciones de la Universidad de Malaga. Entre todos los asistentes
analizaron y debatieron sobre el papel de la robdtica y la inteligencia
artificial para las operaciones de rescate.

Ademas, Alisys participd en la exposicidn, en la que presentd el robot cuadripedo mas avanzado del mundo,
Spot Explorer, disefiado por Boston Dynamics. También participd en la jornada de pruebas sobre el terreno,
en la que se realizaron varias simulaciones de busqueda, rescate y procesos de descontaminacion, junto con
organismos oficiales de servicios de seguridad y atencidn sanitaria y psicoldgica, como, por ejemplo,
SEPADEM, Proteccién Civil, el Consorcio Provincial de Bomberos de Malaga, Cruz Roja, 112, 061 y Policia Local
y Nacional, etc. Alisys puso a su disposicion al robot Spot y la plataforma de teleoperacién, con lo que
pudieron testear nuevas tecnologias a la hora de realizar las operaciones y explorar todas las funcionalidades

de los robots dinamicos.
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Celebramos la primera sesidon informativa para socios de HispaRob sobre la FP Dual

Desde HispaRob se considera beneficioso para el sector una mayor implantacién de la Formacién Profesional
Dual, en la cual se combinan los procesos de ensefianza y aprendizaje en la empresa y en el centro de
formacion, ya que contribuye a que la formacidn sea mas especifica en los puestos que necesitan las
empresas. Por ello, el pasado 8 de junio se realizé una sesién informativa sobre la FP Dual para los asociados
a HispaRob, con el objetivo de que todas las entidades asociadas tengan un mejor conocimiento de este tipo
de formacidon y cdmo pueden implantarlo en sus organizaciones, asi como los beneficios que pueden
reportarles.

Contamos con la intervencion de Pilar Vazquez, técnica de la Alianza por la FP Dual, que nos hablé del
contexto, actores y elementos clave para la implantacion de la FP Dual. Incidié en los aspectos mas
importantes, aclarando que la FP Dual se distingue de la FP no Dual en que las empresas asumen una parte de
la formacién del titulo en el que se esté formando el aprendiz, y no se debe confundir con un periodo de
practicas en la empresa, como en la FP tradicional. Por ello, incidié en que, si bien es un modelo que puede
reportar muchos beneficios a las empresas, también es exigente, porque hay una responsabilidad formativa,
y es necesario que la empresa destine recursos para ello. En esta linea destacé la importancia de la figura del
tutor de empresa, que es la persona responsable de la formacién del aprendiz en la empresa. No obstante,
destacdé que es un modelo que puede estar al alcance para muchas empresas, pues no se trata de dar una
formacidn tedrica, si no de “aprender haciendo”. También nos habld del proceso para la implantacién de la FP
Dual, y, en general, de los aspectos basicos que las empresas deben conocer.

Tras la intervencién de Pilar, contamos con Marta Sacristan, Responsable de Ocupacion y Seleccion de
Personal de EURECAT, que compartid con los asistentes su experiencia, pues esta entidad trabaja desde 2014
con este tipo de formacidn. En general, considera la experiencia muy positiva y por ello quieren continuar
apostando por trabajar la FP Dual dentro de su organizacién. Algunos de los motivos que nos expuso son:

* Porresponsabilidad social, fomentar formacidon y mejorar empleabilidad en los jovenes.

* Posibilidad de formar estudiantes de acuerdo a las necesidades y cultura de empresa, que se integren, que
entiendan los proyectos, como funciona la empresa, valorando que son periodos largos y por eso da
tiempo a un mejor conocimiento.

* Les sirve para seleccion de personal, hacer “cantera”.

* Es una forma de dar a conocer la empresa, muchos no se quedan a trabaja alli pero conocen lo que es y
también lo dan a conocer cuando van a trabajar a otras empresas, etc.

* El tiempo de formacidn, de 12 meses, es adecuado para adquirir los conocimientos técnicos, experiencia,
funcionamiento de la empresa, etc. Y permite hacer un seguimiento continuo entre el centro educativo y la
empresa.

La sesion fue muy provechosa para los asistentes, que asi lo expresaron, ademas, con el objetivo de ampliar
informacion, Pilar Vazquez, técnico de la Alianza para la FP Dual, quedd a disposicién de todos los socios de
HispaRob para aclarar sus dudas o realizar sesiones informativas adaptadas a sus organizaciones.

Cualquier entidad asociada que quiera ampliar informacién sobre la FP Dual u organizar una sesion
informativa, puede ponerse en contacto con la Secretaria Técnica de HispaRob en secretaria@hisparob.es.

Damos la bienvenida a un nuevo socio
Damos la bienvenida a una nueva entidad que se ha unido a HispaRob:
Jovi

En JOVI son fabricantes de productos artisticos, como la plastilina,

acuarelas o témperas, con mas de 80 afios de experiencia y venta
en mas de 80 paises. Su interés por el campo de la robdtica
educativa en relacidn con las habilidades artisticas es lo que les

ha llevado a unirse a HispaRob y a nuestro Grupo Tematico de
Robética Educativa.
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CASO DE EXITO

Robots para tareas de inspecciéon y mantenimiento
é¢Qué tipo de robots se demandan para inspeccion? ¢ para qué aplicaciones concretamente?

Las tareas de inspeccién y mantenimiento son una parte fundamental en muchos sectores industriales:
infraestructuras deterioradas, tuneles, refinerias, edificaciones antiguas...

La robdtica moévil permite la automatizacion de operaciones relativas a la inspeccion y el mantenimiento de
escenarios que entrafian peligro para los operarios.

En Robotnik ha crecido en los Ultimos afios, la demanda de AMR (Autonomous Mobile Robots) tanto para
usuarios finales, como para proyectos de R&D que fomentan la investigacion en este sentido.

Inspeccidn industrial segura

Existen entornos de dificil acceso o peligrosos para los humanos como los nucleares, la industria quimica en la
gue se manejan sustancias toxicas o lugares con peligro de derrumbamientos, entre otros.

La robdtica movil ofrece multiples ventajas para las tareas de inspeccion en estos casos:
e Garantizar la seguridad de los operarios

* Reducir el coste de las operaciones

e Capacidad para introducirse en espacios de dificil acceso

* reducir los errores derivados de la fatiga o las malas condiciones del entorno

Robots maviles auténomos para la inspeccion remota

il SUMMIT-XL es el robot mds vendido de Robotnik para aplicaciones
de inspeccién de tuneles, fabricas, subestaciones, campos agricolas
e infraestructuras navales y ferroviarias, entre otras.

El SUMMIT-XL es una robusta plataforma modular basada en ROS
que permite su personalizacion multiples aplicaciones de exterior e
interior. La plataforma tiene una autonomia de 5 horas de
funcionamiento, incluye una estacién de autorrecarga y es capaz de
montar una amplia gama de sensores y actuadores.

Problematica, contexto y state-of-the-art

Para operar en zonas en las que puede que no haya ninguna red de datos disponible o que el ancho de banda
no sea suficiente, son necesarios robots méviles y autonomos, capaces de operar en estos escenarios.

El funcionamiento de los robots estd limitado tanto por la baja autonomia como por las limitaciones de la red.
La ausencia de redes de datos con las caracteristicas necesarias para una telepresencia real ha obligado a que
la mayoria de los esfuerzos realizados hasta la fecha, se centren en dotar a los robots de un alto nivel de
autonomia para realizar operaciones complejas de mantenimiento o inspeccion.

La aparicion de la tecnologia 5G permite utilizar nuevos esquemas de funcionamiento, en los que el robot
realiza de forma autdonoma gran parte de la misién, pero también se simplifica el acceso remoto del robot
desde cualquier lugar, de modo que pueda ser teleoperado en determinadas circunstancias para las que no
ha sido programado.

Las redes 5G tienen una latencia y un ancho de banda que permiten la teleoperacion eficaz del robot y las
operaciones teleoperadas complejas (girar una valvula, cambiar un fusible, restablecer un disyuntor, abrir un
panel de control y buscar un componente dafiado, etc.).

Los robots seguirdn realizando misiones auténomas, pero cuando su nivel de autonomia no sea capaz de
resolver un problema, un operario tomard el control y realizard la maniobra correspondiente mediante
telepresencia, aportando inteligencia y toma de decisiones.



https://robotnik.eu/es/productos/robots-moviles/summit-xl-es/
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CASO DE EXITO

El robot se controla desde una HMI (Human-Machine Interface) estandar que puede personalizarse segun las
necesidades especificas del usuario. Los sensores adicionales se afladen como nuevas pestafias y se habilitan
funcionalidades especificas como la navegacién RTK-DGPS o la visualizacion de nubes de puntos 3D en el
mismo entorno. El uso de interfaces servidas por la web permite el funcionamiento y la supervisién remotos
desde cualquier dispositivo portatil o PC, ya que sélo se necesita un navegador web.

— La simulacién de robots en los proyectos de inspeccion es otro
- — aspecto fundamental. Los robots y entornos simulados permiten
iniciar el desarrollo del software en una fase temprana, pudiendo
reproducir las condiciones de funcionamiento incluso antes de
que se haya desarrollado el hardware. La fase de simulacién
permite probar configuraciones cinematicas y de sensores y es
una parte importante del ciclo de iteracidn del disefio. En este
caso de uso, la simulacién permitio probar diferentes sistemas de
gestion de flotas, algoritmos para evitar colisiones y estrategias
de procesamiento de nubes de puntos.

Caso de éxito

Hay varios casos de éxito de inspeccion para los que Robotnik ha desarrollado soluciones de robdtica movil.

Por ejemplo, dentro del proyecto PILOTOS 5G, se trabaja con el SUMMIT-XL en dos vertientes: el de
Inspeccion de infraestructura de subestaciones eléctricas y, por otro lado, la inspeccidon de temperatura de
catenaria.

Otro ejemplo de aplicacién real es el vehiculo robdtico para el servicio de mantenimiento del tunel de
interconexion eléctrica entre Francia y Espafia.

Para aportar seguridad vy fiabilidad a la linea eléctrica de alta tensién entre Francia y Espafia, Robotnik ha
desarrollado una flota de trenes robotizados destinados a supervisar el buen estado del tramo de tunel de la
linea.

La linea tiene una longitud de 64,5 kildémetros, 33,5 en Francia y 31 en Espafia, y atraviesa los Pirineos gracias
a un tunel de 8,5 kildmetros en la parte central del trazado. Se trata de un ambicioso proyecto europeo
desarrollado por la sociedad de capital mixto INELFE (acrénimo de Interconexion Eléctrica Francia-Espafia,
sociedad formada por las compafiias eléctricas publicas de cada pais).

Los objetivos de la interconexidon entre ambos paises son la optimizacidon de la produccién diaria de las
centrales eléctricas, el aumento de las oportunidades de operar con energias renovables y la mejora de las
condiciones de suministro.

Para automatizar tareas relacionadas con la inspeccidon y mantenimiento, puedes consultar con el equipo de
Robotnik: https://robotnik.eu/es/contacto/

Articulo enviado por Robotnik
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SCHUNK recibe el premio aleman a la innovacion en materia de clima y medio ambiente (IKU)

El Ministerio Federal de Economia y Accion Climdatica de Alemania premid la innovadora tecnologia de agarre
ADHESO de SCHUNK con el premio IKU 2022. El método de manipulacidn de inspiracién bidnica y que permite
ahorrar energia, facilita los procesos de automatizacién sostenibles en muchos dmbitos. SCHUNK ha desarrollado
la tecnologia junto con la empresa emergente INNOCISE.

[ ¢Cémo sera la manipulacion sostenible y automatizada en el futuro? SCHUNK
se planted esta pregunta y con el apoyo de la empresa emergente INNOCISE
de Saarbriicken presentd un novedoso enfoque de solucién: ADHESO. Los
innovadoras grippers pueden agarrar piezas delicadas o dificiles de recoger
con suavidad, sin residuos y sin utilizar absolutamente ninguna energia. Los

. is fi socios se inspiraron en la naturaleza: los gecos tienen millones de pelos
De_r Inno‘éatlonSpreIZSO;; diminutos en sus patas que se adhieren a las moléculas de la superficie. Esto
Klima und Umwelt les permite desplazarse por superficies lisas a la velocidad del rayo y también

Preistr'eiger soportar todo el peso de su cuerpo boca abajo. La adhesién es la palabra
magica.

ADHESO también utiliza este principio: las almohadillas de plastico adaptadas individualmente y fabricadas con
polimeros especiales reproducen la fina estructura del pelo en los grippers adhesivos. Esto significa que se
adhieren de forma segura a una amplia variedad de materiales y pueden sujetar las piezas sin necesidad de aire
comprimido, vacio o electricidad. De este modo, los grippers sofisticados reducen considerablemente el consumo
de energia en los procesos de automatizacion. “ADHESO es una de las tecnologias de manipulacién mas sencillas
y al mismo tiempo mds innovadoras del mercado”, resume el COO de SCHUNK, Johannes Ketterer.

Por su tecnologia de agarre “verde” y econdmica, el Ministerio Federal de Economia y Accién Climatica de
Alemania ha concedido a SCHUNK el premio aleman a la innovacion en materia de clima y medio ambiente en la
categoria de “Productos y servicios respetuosos con el medio ambiente”. La ceremonia de entrega tuvo lugar el
16 de mayo en Berlin. Se presentaron 150 empresas con innovaciones orientadas al futuro. El experto en
automatizacion SCHUNK fue una de las 10 empresas que finalmente convencié al jurado. La nueva tecnologia
también es un éxito en el mercado: Desde que SCHUNK presenté ADHESO 2020, el interés no ha cesado. Ahora
SCHUNK e INNOCISE quieren seguir avanzando juntos e intensificar ain mds su cooperacién, con el fin de avanzar
en los procesos de automatizacion sostenible en todo el mundo.

Noticia enviada por SCHUNK

El nuevo sistema de soldadura roboti-zada OmniVanceTM FlexArc® Compact de ABB ahorra
espacio y anade flexibilidad a las aplicaciones de soldadura

ABB ha lanzado OmniVance™ FlexArc® Compact, un nuevo sistema de soldadura mas pequefio con mayor
flexibilidad, facilidad de uso y mejor integracién, para ayudar a las empresas a hacer frente a la escasez de mano
de obra en la soldadura.

“La soldadura es una de las aplicaciones de mas rapido crecimiento para la
automatizacion, y esta siendo impulsada por la falta de mano de obra”, dijo
Marc Segura, Presidente de la Division de Robdtica de ABB. “El aumento de
los costes y las necesidades mas exigentes de los clientes hacen que la
produccidn sea mas compleja, lo que significa que los fabricantes necesitan
soluciones de automatizacion sencillas que puedan adaptarse facilmente a
las necesidades cambiantes del mercado. OmniVance FlexArc es nuestra
respuesta. Lo estamos haciendo alin mas pequefio, mas flexible y mas facil
de usar”.

Con la huella mas pequefia de su clase, OmniVance FlexArc Compact ayuda a los fabricantes a optimizar el
espacio, mientras que se pueden afadir hasta cuatro robots sin alterar la estructura del sistema, lo que ayuda a la
flexibilidad. Esta nueva solucion modular plug&play, incorpora robots, controladores, software, periféricos y
otros componentes clave en una célula simplificada y especifica para la aplicacion de soldadura.

Leer mas.

Noticia enviada por ABB
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Camp Tecnoldgico en la BIEMH

Camp Tecnoldgico estuvo presente como expositor en la feria lider de mdaquina herramienta BIEMH en Euskadi
del 13 al 27 de junio en el BEC, Pabellon 4, stand HO8, donde presenté MyCobot 280 Pi de Elephants Robotics,
robot para educacion de 6 y 4 ejes, que incluyen AGV y controlado por una Raspberry pi4. Ademds, mostraron los
#Dobot MG400, los #Cobots y las pinzas robdticas #Rochu.

La BIEHM buscé presentar las novedades de empresas de Espafia e
internacionales relacionadas con los sectores de Metallrgica,
Soldaduras, Equipos y herramientas, Maquinas herramientas,
Soluciones tecnolégicas, Maquina — herramienta.

La cita, que es un referente internacional y una de las convocatorias
industriales mas importantes de Europa, se convirtié en plataforma de
reencuentro y espacio que genere confianza y motivacion; que active
contactos y favorezca la innovacion, el negocio y las nuevas
oportunidades. Asi lo recoge su nuevo claim, “more BIEMH than ever”
(mds BIEMH que nunca).

Camp Tecnoldgico estuvo presente con un stand (Pabellén 4, Stand HO8 ) y participd de manera destacada
aportando su experiencia y know-how. Presentaremos nuestra oferta tecnoldgica y servicios en nuestro stand.
Camp Tecnoldgico es partner de los fabricantes de Cobots: los DOBOTS MG400 y la Work Station, los COBOTS,
robots colaborativos Franka Emika y la presentaciéon en Espafia de Elephants Robotics con el MyCobot 280 Pi.
Ademas es Partner de Rochu, uno de los fabricantes lideres a nivel Mundial de Garras neumaticas con dedos
flexibles que se adaptan a cualquier tipo de objeto y tamafio con sus sistemas de anclaje modular y multiples
dedos. Trabajamos con las plataformas NVIDEA y Arduino para aplicar sistemas de Inteligencia Artificial y
sistemas de vision a proyectos de automatizacion.

Leer mas.

Noticia enviada por Camp Tecnoldgico

“Diagnostico Precoz en la Enfermedad de Alzheimer: Dénde Estamos y hacia Donde Vamos”

El pasado dia 9 de junio se celebrd en el Colegio de Médicos de Madrid el simposio “Diagndstico Precoz en la
Enfermedad de Alzheimer: Donde Estamos y hacia Dénde Vamos”, organizado por la Fundacion Alzheimer Espafia
(FAE) en conmemoracion de su XXX aniversario.

El acto, en el que participaron profesionales, pacientes y familiares, fue
presentado por D2 Micheline Selmes, presidenta de la FAE y D2 Carolina
Garcia, Coordinadora de la  Estrategia de Enfermedades
Neurodegenerativas del Ministerio de Sanidad. Por su parte, el Dr. David
Pérez, patrono de la FAE y jefe del servicio de Neurologia del Hospital 12
de Octubre, se encargd de moderar el evento y presentar a los ponentes.

En la primera parte del simposio se abordaron los aspectos mas
relevantes sobre deteccién precoz en la EA, haciendo un recorrido desde
los avances mds actuales en biomarcadores y la deteccién precoz en la
atencién primaria. También se llevé a cabo una ponencia sobre “La vision
del paciente y la familia en el diagnéstico precoz”.

En la segunda parte del simposio se abordaron los avances mas recientes en el tratamiento de la enfermedad,
tanto desde una perspectiva farmacolégica como no farmacolégica. Finalmente, una persona diagnosticada con
EA tuvo la oportunidad de contar en primera persona su experiencia en relacion al diagndstico y como vive con la
enfermedad.

Para finalizar el evento, se llevd cabo una mesa redonda moderada Pascual Sanchez, Director Cientifico de la
Fundacion CIEN, en la que los ponentes tuvieron la oportunidad de debatir sobre temas relacionados con el
presentey el futuro de la enfermedad de Alzheimer.

Noticia enviada por Fundacion Alzheimer Espaiia.
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Robadtica y automatizacion, claves para la competitividad del sector agricola

La Unidad de Robética y Automatizacién del centro tecnolégico Eurecat trabaja en el desarrollo de proyectos
pioneros de I+D+i para impulsar la digitalizacién y la automatizacidon del sector agricola, promoviendo la
hibridacion de tecnologias digitales e industriales como la robdtica, la inteligencia artificial y el Internet de las
Cosas (loT), entre otras, que abren la puerta a la automatizacién de las operaciones y a la planificacion mas
controlada, con el objetivo de aportar a las empresas soluciones en materia de eficiencia, calidad y productividad,
asi como en el ambito de la sostenibilidad.

Para llevarlo a cabo, el centro tecnoldgico trabaja en colaboracion con empresas del sector agroalimentario para
facilitar la adopcion de las tecnologias de gestidn agricola 4.0, a través de proyectos de alto valor afiadido, asi
como junto con otros centros de conocimiento, tecnologia e innovacién a nivel nacional e internacional.

Dentro del proyecto SCORPION, Eurecat participa en el desarrollo de
robots auténomos modulares que agregan valor maquinas agricolas
- ligeras gracias a la automatizacion y optimizacion de tareas de
2 pulverizacidn, utilizando métodos ecoldgicos innovadores, reduciendo
2 = costos de inactividad, la compactacién del suelo y la exposiciéon humana a
® productos quimicos. El diseio modular utilizado por el proyecto
considera la escalabilidad de funciones y habilitard la implementacion
&l futura de tareas de manipulacién del cultivo como la poda y la cosecha,
L sin dejar de ser compatible con los estandares de interoperabilidad en la

agricultura.

En la linea de abordar y resolver los retos organizativos y tecnoldgicos asociados a la adopcion generalizada vy el
despliegue de la agricultura robotizada, el proyecto Robs4Crops se basa en la automatizacion de maquinaria
agricola y la robotizacidn, la estandarizacién y la difusién de buenas practicas ya existentes, a fin de disefiar y
proporcionar un sistema totalmente auténomo preparado para pruebas piloto pre-comerciales a gran escala.

Mas informacion: https://eurecat.org/es/ambitos-de-conocimiento/robotica-y-automatizacion/
Noticia enviada por EURECAT

GMV patrocina la VI edicion del «ASTI Robotics Challenge»

Un total de 1.500 personas se reunieron el pasado 7 de mayo para ser testigos de la final de la VI edicion del
desafio ASTI Robotics Challenge, organizado por la Fundacién Asti, en el Museo de la Evolucién Humana de
Burgos.

" GMV ha patrocinado este certamen cuyo principal objetivo es el
desarrollo del talento STEM y el empoderamiento de la futura
generacion de lideres en el campo de la robdtica mévil colaborativa.

La VI edicién arrancé en septiembre de 2021 y, como en afios
anteriores, se ha dividido en una primera categoria en la que competian

( equipos de alumnos de 42 de ESO, bachillerato y FP de grado medio, y
una segunda categoria con alumnos de FP de grado superior,
universitarios y makers.

Tras la semifinal online clasificatoria celebrada en marzo con 103 equipos procedentes de 26 centros educativos
de 5 comunidades auténomas, 35 equipos fueron los que se ganaron un pase a la fase final. Mariella Graziano,
directora ejecutiva de estrategia y desarrollo comercial de Sistemas de Vuelo y Robética de Espacio de GMV, ha
vuelto a formar parte del jurado para valorar el trabajo de estos equipos participantes tanto en el disefio y
construcciéon de un robot mévil, como el desempefio de este a lo largo de las distintas pruebas de la competicion.

La final del torneo se ha podido seguir en directo a través de su plataforma virtual y del canal de Youtube del
programa.
Noticia enviada por GMV
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Robot StockBot RFID para control de inventario en su almacén

Un control preciso del inventario y una buena gestién de la recopilaciéon de datos es crucial para la actividad de
econdmica y el éxito de una empresa.

Una cuestién que ha salido a relucir en torno a este tema es la
siguiente: ¢Como puedo mejorar la gestion del inventario en
almacén?

RFID (identificaciéon por radiofrecuencia) es una tecnologia de
control de inventario basada en ondas de radio. Esta se
diferencia de los cédigos de barras en que las etiquetas RFID no
necesitan estar en una linea de vision directa para comunicarse
con los dispositivos de lectura.

Las ventajas mas significativas de esta tecnologia residen en la capacidad que tiene de asignar un nimero Unico
para un rango especifico de articulos, saber dénde se encuentran los productos y ver cuanto stock hay disponible.
Todo esto ayuda a liberar al personal para trabajar en tareas de mayor valor, como por ejemplo la optimizacion
de la gestidn del almacén o brindar un mejor servicio al cliente.

StockBot es la solucién de recopilacién de datos y control de inventario de PAL Robotics y cabe destacar, entre
otros, los siguientes beneficios:

* Tiempo: La solucién es mas rdpida que un inventario manual

* Coste y repeticion: No es necesario reunir al personal para hacer inventarios y estos se pueden
realizar de manera mas frecuente.

* Calidad y precisién: Control de calidad de las areas donde se lleva a cabo el inventario automatizado,
eliminando errores, ya que el desempefio humano depende de factores externos que en ocasiones no
se pueden predecir ni controlar.

Un ejemplo de implementacion exitosa de StockBot es el gigante Decathlon. Para leer mas, te invitamos a visitar
nuestro blog.

Noticia enviada por PAL Robotics

Elmeq Motion cuenta con motores paso a paso de mae, fabricados en europa, para maquinaria
de etiquetado

La maquinaria de etiquetado requiere de mdxima precision y adaptabilidad

Las maquinas de Etiquetado, dentro del sector de packaging, son equipos que se utilizan para la aplicacion
automatica de etiquetas en diferentes superficies.

Se caracteriza por ser un proceso delicado en un proceso de produccion, debido a la diversidad de dimensiones
del producto final y la velocidad que se requiere en este tipo de procesos. Para que la maquinaria sea eficiente,
es primordial utilizar servomotores Paso a Paso que tengan ciertas caracteristicas:

* Larga Vida util, para garantizar el maximo tiempo de funcionamiento, ya que las maquinas de etiquetado
trabajan de manera continua

* Precision y repetibilidad de los movimientos ya que, en este tipo de procesos, cobra una maxima importancia
para evitar problemas de calidad.

* Adaptabilidad y control riguroso, siendo capaces de adaptarse a cualquier movimiento con velocidades y
aceleraciones elevadas.

* Eficiencia, potencia y flexibilidad

Los motores paso a paso de MAE aportan eficiencia, flexibilidad y potencia
Los motores paso a paso hibridos de MAE (AMETEK) de fabricacidon europea, destacan por su posibilidad de
personalizacidn en cuanto a eje, posicidn y longitud de los cables.

Estas soluciones de movimiento rotativo estdn ademads disefiados para ser compatibles con los reductores
planetarios y encoders de Dunkermotoren.

Leer mas.

Noticia enviada por ElImeq
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Disponible el webinar «Aprendizaje basado en retos a través de las competiciones robodticas»

El pasado martes 7 de junio, se celebré el segundo webinario organizado por el Grupo de Robética Educativa de
HispaRob, en colaboracion con la UNED.

Bajo el titulo «Aprendizaje basado en retos a través de las competiciones robdticas», el acto conté con la
participacion de Rocio Lara (RO-BOTICA), Carmen Tudanca (Asti Talent & Tech Foundation), Julio Pastor (Universidad
de Alcald), Javier Butraguefio (Ingenier@ Soy) y Carles Soles (Fundacién educaBot).

(®)

WEBINAR

MARTES 7 DE JUNIO 18:00 - 19:00 H (CEST)

"Aprendizaje basado en retos
a través de las
competiciones robéticas"

Organiza Co-organiza
) . ]qu GRUPO TEMATICO
DE ROBOTICA
Rob s
Participan

..........

I
BHAWROE  FRST 0y
M

WORLD ROBOT OLYMPIAD ™
i 2oy

Podéis ver la sesién al completo en este enlace: https://youtu.be/7L5ajMx5F_s

Ademas, se pudo seguir en directo a través de Canal UNED que, junto al webinar celebrado anteriormente, estd
disponible en el siguiente enlace: https://canal.uned.es/series/62624095b6092323d136bd73

Os recomendamos seguir atentos a todas las novedades, ya que pronto publicaremos la fecha de nuestro préximo
encuentro.

Si quieres recibir toda la informacion, suscribete a nuestra lista.

Vuelve STEAM CAMP presencial con Optimus Educacién

Optimus Educacidn junto con la Universidad de Cadiz han organizado su campamento de verano STEAM dirigido a
nifios y nifas de entre 7 y 14 afos.

En él, realizaran actividades de robdtica, programacion,
diseno 3D, ciencia, LEGO Education, etc.

Serd un campamento presencial ubicado en la UCA Cadiz
(Puerto Real) y en la UCA Jerez de la Frontera en horario de
09:00 a 14:00 horas.

2022 . ) )
=== Posibilidad de elegir entre tres turnos diferentes:

ROBOTICA, UCA Cadiz * Del 27 de junio al 1 de julio
. ESI Puerto Real
PROGRAMACION, UCA Jerez * Del 4 al 8 de julio

LEGO EDUCATION

* Del 11 al 15 de julio

Toda la informacién e inscripciones en este enlace:
https://optimuseducacion.es/producto/steam-camp-

summer-2022/

Noticia enviada por Optimus Educacion
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Campamentos tecnoldgicos de verano 2022 jencuentra el tuyo!

Como cada verano, hemos habilitado un espacio en la web para dar a conocer los campamentos tecnoldgicos que
nuestros socios de Robética Educativa os ofrecen para este verano de 2022, que iremos actualizando con todas las
novedades y entidades que se sumen.

Camp Tecnoldgico. Programacion, electrénica y robética para nifios/as y adolescentes de 7 a 17 afios. Modalidad
online o presencial de lunes a viernes.

Localizacién: Bilbao, Vitoria, San Sebastian, Durango, Algorta, Pamplona, Madrid, Barcelona.
Fechas: Del 27 de junio al 5 de septiembre.

Mas informacidn.

Zona de Ciencias (ArganBot). Actividades relacionadas con la ciencia y la tecnologia dirigidas a nifios y niias de
entre 4 y 14 anos: Escape Room, robética con LEGO, programacion, experimentos cientificos, etc.

Localizaciéon: Torrejon de Ardoz (Madrid)
Fechas: Desde el 27 de junio hasta principios de septiembre

Mas informacidn

Robots In Action. Tres opciones de campamentos de ocio y tecnologia con actividades de robética y programacién
combinadas con naturaleza, juegos al aire libre o incluso drones (Aviation Group en Fuenlabrada).

Localizacién: Ciudad Universitaria (Madrid), Monfragiie (Caceres) y Fuenlabrada (Madrid)
Fechas: Ultima semana de junio y todo el mes de julio.

Mas informacidn

Rockbotic. Campamento de verano con pernocta con la colaboracion de la empresa Sonrisas y campamento
urbano en la sede de Rokcbotic (también posibilidad online) con tematicas diferentes cada semana.

Localizacién: Fresno de la Fuente (Segovia) y Madrid

Fechas: Del 25 de junio al 1 de julio para el campamento de pernocta y del 27 de junio al 29 de julio para el
campamento urbano

Mas informacidn.

Logix5. Actividades de programacion, robética, impresién 3D, inteligencia artificial y mucho mas dirigidas a niiios
y niilas a partir de 6 afios. Horario de 9:00 a 14:00 horas con posibilidad de ampliar.

Localizacion: C/ Artajona, 17 (Madrid)
Fechas: Desde el 27 de junio al 29 de julio

Mas informacidn

TbKids. Proyectos tecnoldgicos y creativos por semanas, grupos, edades y niveles: creacién de robots con variadas
plataformas, actividades de programacion, juegos de ingenio, gincanas y mucho mas.

Localizacién: Madrid, San Cugat y Begues
Fechas: Del 27 de junio al 2 de septiembre (por semanas)

Mas informacidén

Algorithmics. Aventuras digitales en verano para aprender las profesiones del futuro. Dirigidos a nifios/as entre 8
y 17 aiios de lunes a viernes donde jugaran, crearan, programaran y disefiaran. Modalidad online y presencial.

Localizacién: Varias sedes segun ciudad.
Fechas: Junio y julio 2022

Mas informacidn

Optimus Educacién: STEAM Camp presencial junto con la UCA donde nifios/as entre 7 y 14 afios podran aprender
de actividades de robética, programacion, diseiio 3D, ciencia o LEGO Education.

Localizacién: UCA Cadiz, ESI (Puerto Real), UCA Jerez de la Frontera

Fechas: Tres turnos disponibles entre el 27 de junio y el 15 de julio.

Mas informacidn. 12
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Otras noticias del Grupo de Robética Educativa de HispaRob

Te recomendamos que te des una vuelta por nuestra seccion de noticias de la web del Grupo de Robodtica Educativa
de HispaRob, encontrards novedades como estas:

Disponible la final de los Juegos Robdticos 2022 (Verano) organizados por Kibotics

El pasado domingo 26 de junio se celebrd la Final de los Juegos Robdticos 2022 (edicidn verano) que organiza la
plataforma Kibotics de la URJC. Este torneo fue retransmitido en directo por Twitch, que podéis ver al completo en
este video.

RO-BOTICA inaugura el nuevo espacio “Aulas del Futuro” en Barcelona

Los companieros de RO-BOTICA acaban de inaugurar un nuevo centro de demostracion en Barcelona para dar a
conocer las tendencias y necesidades del sector educativo. Lo hacen, ademas, de la mano de Mobles Grau y Crece,
Audiovisuales Data. Se trata de un marco de referencia desde donde repensar y transformar los espacios educativos,
de forma practica y amigable, en espacios creativos e inspiradores donde se puedan llevar a cabo los cambios que
precisan la ensefianza y el aprendizaje. Leer mas.

130 alumnos burgaleses del programa RuralBOTic asisten en Segovia a la feria Imperdible 05 “Innovaciéon contra
la despoblacion”

RuralBOTic, el programa de Fundacién ASTI en colaboracién con la Fundacién “La Caixa”, que tiene como objetivo
acercar la robdtica educativa a las zonas rurales de la provincia de Burgos, ha estado presente en la feria
Imperdible_05 contra la despoblacidn que organiza Fundacion COTEC. Leer mas.

Matricula abierta para el curso 2022-2023 en la Academia de Torrejon de Ardoz con Zona de Ciencias

Compartimos todas las novedades para el curso 2022-2023 que han preparado desde Zona de Ciencias — Arganbot.
Ver novedades.

La propuesta de Rockbotic de STEAM y Aula del Futuro

En el marco de los nuevos fondos europeos dirigidos a Proyectos de Innovacion y Digitalizacion educativa en la
Comunidad de Madrid, Rockbotic lanza una nueva propuesta en la que te ayudan a construir el Aula del Futuro. El
aula del futuro es mas que un espacio fisico con cierta disposicién de mobiliario y tecnologia orientada a diferentes
areas de aprendizaje. Su verdadero valor es poder contar con actividades pedagdgicas que favorezcan la adquisicion
de competencias por parte del alumnado mas alla de la adquisicion de contenidos. Leer més.

Roblox, ¢ Plataforma para la futura generacion de programadores?

Compartimos este articulo de Camp Tecnoldgico sobre la Plataforma Roblox: David Baszucki, creador de Roblox, lo
define como una “plataforma para la imaginacion”. Y asi lo explica: “Hoy en dia se estudia el Coliseo Romano en las
clases y si vas a Roblox puedes encontrar muchas versiones de Coliseo Romano que la gente ha hecho”. Leer
articulo.

Inauguracion del Farmlab de Rupit, el espacio rural con mayor tecnologia de Cataluiia

La edicidon de este afio de la Farmlab Week, que se celebré del 6 al 12 de junio, se centra en el papel de la mujery la
tecnologia en el mundo rural. El lunes 6 de junio se inauguré oficialmente el Farmlab de Rupit, el laboratorio de
innovacién para el mundo rural situado en el precioso pueblo de Rupit, que ofrece experiencias inmersivas y
educativas en relaciéon con la tecnologia, el medio ambiente y valores imprescindibles de la vida. Leer mas.

Un ailo mas ALLNET participara en una nueva edicion de MakerFaire Galicia 2022

ALLNET es asiduo a este tipo de eventos con protagonismo a productos maker y steam desde 2017. Este afio ya ha
participado en Bettshow e loT Solutions World Congress Barcelona. Ahora toca en Galicia con motivo de la
Makerfaire que se celebra en formato hibrido en la Ciudad de la Cultura de Santiago de Compostela, y
posteriormente también participara en Didacta en Colonia, Alemania. Leer mas.

13


https://robotica-educativa.hisparob.es/
https://youtu.be/J8-vKRIwjGE
https://robotica-educativa.hisparob.es/ro-botica-inaugura-el-nuevo-espacio-aulas-del-futuro-en-barcelona/
https://robotica-educativa.hisparob.es/130-alumnos-burgaleses-del-programa-ruralbotic-asisten-en-segovia-a-la-feria-imperdible-05-innovacion-contra-la-despoblacion/
https://robotica-educativa.hisparob.es/matricula-abierta-para-el-curso-2022-2023-en-la-academia-de-torrejon-de-ardoz-con-zona-de-ciencias/
https://robotica-educativa.hisparob.es/la-propuesta-de-rockbotic-de-steam-y-aula-del-futuro/
https://robotica-educativa.hisparob.es/roblox-plataforma-para-la-futura-generacion-de-programadores/
https://robotica-educativa.hisparob.es/inauguracion-del-farmlab-de-rupit-el-espacio-rural-con-mayor-tecnologia-de-cataluna/
https://robotica-educativa.hisparob.es/un-ano-mas-allnet-participara-en-una-nueva-edicion-de-makerfaire-galicia-2022/

Noticias de eventos

Préximas actividades formativas en el marco del proyecto Sharework

El proyecto europeo Sharework, coordinado por el centro tecnoldgico Eurecat, trabaja para proporcionar a los
robots colaborativos la inteligencia y la capacitacion necesaria para una adopcion eficaz y segura de la robdtica
colaborativa, una tecnologia con mucho potencial para la automatizacion de la industria y la transformacion
digital.

En el marco de este proyecto, se organizan y ofrecen actividades formativas, como la que se celebrard el
proximo 7 de julio: Collaborative robotics’ industrial implementation: towards more flexible and integrated
workplaces, en la que se introducirdn algunos conceptos basicos de la implementacién de sistemas
Colaborativos Humano-Robot (HRC) y las ventajas de su amplio despliegue en la industria. Ademas, se
presentaran cuatro casos de uso implementados en empresas del sector del transporte, bienes de equipo y
metal, destacando el potencial de la robdtica colaborativa en la ergonomia y el bienestar de los operadores, asi
como los beneficios desde el lado productivo.

Mas informacidn.

Global Robot Expo 2022 propone dos congresos: robdtica y Al

GR-EX Global Robot Expo se celebrara del 30 de noviembre al 1 de diciembre en IFEMA MADRID, junto con GR-
EX World Congress. La cita quiere mostrar las ultimas novedades en Industria 4.0, robdtica e inteligencia
artificial.

Tras el acuerdo entre GR-EX Global Robot Expo e IFEMA MADRID, con el que coorganizard esta gran cita
tecnoldgica, el objetivo es seguir creciendo y sumar a su trayectoria de éxito la estructura organizativa y el
expertise de la institucion madrilefia, iniciando una nueva etapa que le permita consolidarse como el evento de
referencia internacional en su especialidad, y como herramienta crucial para el desarrollo del negocio en el
sector.

En esta nueva versién de GREX la organizacién ha incorporado una serie de novedades para la edicién de 2022.
En primer lugar, destaca la celebracién de dos congresos internacionales con la participacién de empresas y
expertos de alto nivel; el espacio perfecto para hacer negocio.

Leer mas.
Agenda

European Robotics Forum 2022. Del 28 al 30 de junio de 2022. Rotterdam, Paises Bajos.

Collaborative robotics’ industrial implementation: towards more flexible and integrated workplaces.
7 de julio de 2022. Online.

Jornadas de Automadtica 2022. Del 7 al 9 de septiembre de 2022. Logrofio, Espafia.

Fruit Attraction. Del 4 al 6 de octubre de 2022. Madrid, Espaia.

Fresh Food Logistics. Del 4 al 6 de octubre de 2022. Madrid, Espaiia.

Advanced Manufacturing. Del 19 al 20 de octubre. Madrid, Espaia.

IROS 2022. Del 23 al 27 de octubre. Kioto, Japon.
Madrid Tech Show. Del 26 al 27 de octubre de 2022. Madrid, Espaiia.

EMPACK. Del 26 al 27 de octubre de 2022. Madrid, Espana.
Logistics & automation. Del 26 al 27 de octubre de 2022. Madrid, Espaiia.

Matelec Industry. Del 15 al 18 de noviembre. Madrid, Espana.
Global Robot Expo. Del 30 de noviembre al 1 de diciembre de 2022. Madrid, Espana.
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https://sharework-project.eu/
https://eurecat.org/es/
https://sharework-project.eu/events/sharework-training-activity-5-hrc-implementation/
https://www.ifema.es/globalrobotexpo
https://www.hisparob.es/global-robot-expo-2022-propone-dos-congresos-robotica-y-ai/
https://erf2022.eu/
https://sharework-project.eu/events/sharework-training-activity-5-hrc-implementation/
https://jautomatica.es/
https://www.ifema.es/fruit-attraction
https://www.ifema.es/fresh-food-logistics-fair
https://www.advancedmanufacturingmadrid.com/es/
https://iros2022.org/
https://www.madridtechshow.es/
https://www.empackmadrid.com/es/
https://www.logisticsmadrid.com/es/
https://www.ifema.es/matelec-industry
https://www.globalrobotexpo.com/es/

